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Mivel foglalkozik az Iranyitastechnika és Informatika Tanszék?

o Copilot ®

Az Iranyitastechnika és Informatika Tanszék (réviden IIT) a Budapesti Muiszaki és Gazdasagtudomanyi

Egyetem (BME) Villamosmeérndki és Informatikai Karanak egyik kiemelkedo tanszéke. F6 tevékenységi korei a
kévetkezék 1 (2 : Diplomaterv

1. Oktatas

Android alkalmazas (66) - Angular (28) - animacio (32) - Arduino (29) - autodipar (20) - automatizalas (33) - autonom jarmd (23) -

* Részt vesz a villamosmeémdk 3 utondm jarmUvek)ios) - autoném mobilis robot (28) - bedgyazott rendszer (v4) - c# (27) - C# szoftverfejlesztés (39) - C/C++ (56) - C++
mesterképzésekben (MSc). (35) - Circle (20) - deep learning (31) - Direct3D (33) - DirectX 11 (21) - Django (23) [élettani szabalyozas|(27) - fizikai szimulacio (21) - gépi latas (45) -

« Szamos tantargyat gondoz, k

= r r r
gépi tanulas (10s) - globalis illuminacié (29) -|GPGPU|(ss) - GPU (47) - HMI (41) - html5 (22) [l I'a HYIta 5}319) -irdnyitastechnika
(72) - jarmuiranyitas (s+) [jatekfejlesztes |1os3) - jatékmotor (ss) - 3ava (35) - Java EE (24) - Javascript (52) -

F F
o szémftégépes irényl'tés, [ ke pfel dOIgozaS]{lsz} - kiterjesztett valdsag (21) - LabVIEW (44) - Matlab (106) - MATLAB Simulink (30) - megerdsitéses tanulas (40) -
. . . . ’ . . .
* mesterséges intelligencia mgd|y tanulds s) - mélytanulds () {m este rseges intell IgenC|a][172) . mikrokontroller (48) -

» geépi tanulas,

» iranyitastechnika,

» automatizalas,

mobilis robot}.. - modeliezés (105 - multidgens(i rendszer (c0) - multidgensii rendszer iranyitésa (31) - MySQL (19) -
navigacio (21) - neuralis hald (24) - neuralis halok (39) - node.js (23) - Nvidia CUDA (28) - objektum detektalas (22) - OpenCV (42) - OpenGL (58) -
Optlﬂ’l&llZé'éS (114) - orvosi képfeldolgozas (25) - pélyatervezés (118) - PLC (123) - PLC programozas (44) - PLC vezérlés (29) - proceduralis generalas

« szamitogépes latas,

* beagyazott rendszerek.

2. Kutatas es feJIESZtes (34) - Python (70) - Qt (22) - REST API (35) - I’O bOt 173) - robot irényitas (21) - robotfoci (34) - robotkar (22) - SCADA (27) - sugarkdvetés (52) -

szabalyozas (o) - szamitégépes geometria (23) {Szamitogépes grafika|i43) - szamitégépes latas (52) |SZIMUIACiO|(93) - szoftverfejlesztés

(28) - szoftvertesztelés (24) - szoros vércukor szabalyozas (20) - UNITY 3D (71) - Unity 3D jaték fejlesztés (35) - Unity3D (25) - Unreal Engine (31) -
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Tanszéek
e Létszamok:
« ~30 oktato-kutato
e ~15 doktrandusz
* 4 nem oktato-kutatd

« Oktatasi “kimenet” (évente)
* 50 MSc (vill., info., EU mérnok)
« 70 BSc (vill., info.)
15 Bprof (Uzemmérnok info.)

* Partner egyetemek, kutatohelyek:
Ausztria, Kanada, Németorszag,
Franciaorszag, Spanyolorszag, Olaszorszag,
Japan, Dél-Korea, USA, Ausztralia, Uj-Zéland

* Most futdé nagyobb EU-s projektek:
SECTRO, E-Diploma, EMDS, RISE

Diplomaterv

2023-2024. 0szl félév

¢ Automatizalasi és Alkalmazott Informatikai Tanszék (AUT) (260 téma)
e [ranyitastechnika és Informatika Tanszek (IIT) (110 t¢ma)
* Mesterséges Intelligencia és Rendszertervezes Tanszek (MIT) (104 téma)

. Disszertacio (43)
B Egyéb (275
Egyéb konfer... (10)
Egyéb konfe... (600)
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B Konyv (132)
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CNN osztalyozé
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Klasszikus rendszermodellezési modszereket és neuralis halézatokat 6tv6z6 Orvosi képalkoté modszerek fejlesztése, modalitasok: Single Photon Emission
paraméteridentifikiaciés modszerek a személyre szabott folyadékterapia Computer Tomography és Electric Impedace Tomography. (Nemzetkozi
kidolgozasa érdekében. (EU tamogatott nemzetkézi projekt - NZ, BE, D, egyuttmikodés - D, BR)

H2020)
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Iranyitastechnika és robotika
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Iranyitastechnika és robotika

Iranyitaselméleti kutatasok
1. UAV-k formacid iranyitasa

2. Nemlinedris iranyitdsi médszerek rok
3. MI alapt iranyitasi mddszerek
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Digitalis rendszerek
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Szoftvertechnoldgia és felhoO alapu
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