Komoly jatékok robotokkal (Kovacs
Gyorgy)

A Magyar Tudomanyos Akadémia Szamitastechnikai és
Automatizalasi Kutatéintézete (SZTAKI) az elmult évtizedekben is a hazai
szamitastechnika, robotika és automatizalas zaszléshajéjanak szamitott. A
rendszervaltas idészakaban is toretleniil folytatédott a munka, igy a kilencvenes
évek elején nem kellett mindent el6lrél kezdeni, Gjjaépiteni; tudasanyaga és
személyzete zavartalan munkajanak eredményeként ma is meghatarozé szerepet
jatszik. A SZTAKI egyik kutatélaboratériumanak vezetéje, dr. Kovacs Gyoérgy
professzor valaszolt a kérdéseimre.

Miként képes a SZTAKI nagyfoku onadllésagra?

A SZTAKI lényegében ma dnfenntarté moédon mkaodik. Az allamtél kapja
koltségvetésének husz-huszonot szazalékat, de a tobbit ipari szereplékkel kotott
szerz6dések alapjan, részben pedig az Uniéban mikodd kutatasokban valo részvétel
atjan nyerjuk. Ezek mellett hazai és nemzetkozi projektekben és kulonféle kutatasi
alapok munkajaban is részt veszunk.

Mekkora szerepe van a megfelel6 megbizdsok elnyerésében annak, hogy tobb
évtizedes szakmai miltja sordn nagyon jo kapcsolatokat épitett ki az Egyesiilt
Allamoktél Mexikén dt Nyugat-Eurépa szamos orszdgdban?

Nagyon sok. Tobbszor is megkerestek olyan személyek, akikkel kilonféle
konferenciakon talalkoztam korabban, vagy k6zds kutatasi feladatokon dolgoztunk
egyUtt. A rendszervaltas el6tti években sem volt szokatlan, hogy a nyugati befektet6k
keleti partnereket kerestek, a SZTAKI pedig gyakran mikodott kdzre ilyen jellegl
fejlesztésekben. Ezeknek is kdszonhet6en nalunk mindig egy kicsivel nagyobb volt a
szabadsag, mint az orszag tobbi részében, az allami vezetés jol tudta, hogy rengeteg
pénzt hozunk nyugatrol. A szabadsagunkért és viszonylagos fuggetlenségtinkért sokat
tett akkori fénokunk, Vamos Tibor, nélkile nem rendezhetttink volna vilagkonferenciat
Budapesten 1984-ben (IFAC World Congress, 1500 résztvevd).

Akkor és most milyen szerepet jatszott Magyarorszdg a robotika és az automatizalt
folyamatok terén?

Latszolag jol allunk, kutatéink publikaciéi megjelennek a nemzetkézi organumokban,
érommel 1dtnak minket a konferenciakon, de a val6sag sajnos korantsem ennyire
pozitiv. Er6sen le vagyunk maradva; részlegem, amely a Szamitogéppel Integralt Gyartas
Laboratériuma névre hallgat, mar |étezett a nyolcvanas években is, azonban a
Magyarorszagon megtalalhato - f6leg autogyarakban mikodé - ipari robotok egyike



sem magyar fejlesztés, minden gyarté magaval hozza 6ket. Szerencsére azért sikerekrol
is beszamolhatok; él6 egyuttm(ikddés van a SZTAKI és a General Electric k6zott. Ennek
soran a legnehezebb feladat az volt, hogy megértessuk a gyar Uzemeltet6ivel, a kutatas
masként mikodik, mint az ipari folyamatok - ami nem valt elképzelésbdl megvaldsitassa
két-harom héten belul, az nem érdekelte 6ket tovabb. Végul megértették, hogy tul
gyorsan nem lehet kutatni.

A hetvenes-nyolcvanas években elég jol beszélt angolul ahhoz, hogy huzamosabb ideig
az Egyesiilt Allamokban kutasson, dolgozzon. Egyéb nyelveken is j6I beszél; mi ennek az
oka? Kiilonleges adottsdg?

Az iskolaban mindig angolt tanultam, aztan két évig a Szovjetuniéban dolgoztam, ott ram
ragadt az orosz. Mexikdba egyetlen sz6 nyelvtudas nélkul mentem ki, a végén spanyolul
is jol beszéltem. Egy éves NSZK-beli tartézkodasom alatt - a BMW-nél dolgoztam,
Munchenben - belejottem a németbe. Szerencsére j6 nyelvérzékkel aldott meg a sors,
1971-ben példaul heccbdl szereztem francia fels6foku nyelvvizsgat - nyelvtanfolyamok
indultak a Magyar Tudomanyos Akadémian akkoriban, mi pedig munkaid6-kedvezményt
is kaptunk mellé.

Tanulsagos és latvdnyos kisérleteket végeznek a SZTAKI laboratériumdban. Mire
szolgdl az ott taldlhaté hatalmas ipari robot?

Ez a szerkezet igazi monstrum, 130 kilogramm mozgatasara tervezték, nalunk mégis
Rubik-kockat tekerget. A tobb elektromotorral hajtott ériasi kar finoman megfogja a
kockat, behelyezi egy szogletes szerkezet négyzet alaku nyilasaba. A nyilas mérete szinte
teljesen megegyezik a kockaéval, bent pedig egy kamera rogziti a kocka oldalainak
allasat. Miutan minden oldal letapogatasa megtortént, a robot a nyilas segitségével
tekergetni kezdi a kockat; teker egyet, kiemeli a kockat, fogast valt, majd Ujra a keretbe
illeszti és igy halad tovabb, egészen addig, mig minden oldal ugyanolyan szini nem lesz.
A robot mozgasat egy tamogatoszoftver iranyitja. Sokan vélik ugy, hogy mindez
csacsisag és kétségbe vonjak a szlikségességét is, am arra mégis tokéletesen alkalmas,
hogy bemutassa a robot jellegzetes mozgasait és a robotok iranti érdeklédést
fenntartsa, fokozza.

Ugyanez a , pidr-munkadt” végzé robot képes azonban fémlemezek megmunkaldsdra is,
igaz?

lgen, ha a finom fogdkarjai helyére egy nagymeéret( golyostoll-hegyre emlékeztetd
adaptert (szerszamot) szerellink, akkor képes arra, hogy a munkaasztalhoz rogzitett
fémlemezt megfelel6 alakira domboritsa; készitett mar csonka gulat, csonka kupot is,
de megfelel6 programmal betlket is nyomott a fémlemezbe. E fejlesztés jelentésége az,
hogy akar egy napon belll képesek vagyunk altala egyes, csak terveken létez§
fémlemez-targyak legyartasara. Ha példaul egy auto tervez6je meg akarja nézni, hogyan
is mutat majd egy sarvédd, huszonnégy oran belll elkésziti a robot, a tervezé pedig
megnézheti, megtapogathatja, szikség esetén pedig javithat a terveken. E robot egy
kisebb valtozata mianyag lapokat alakit hasonlé mddon. Mivel a mlanyag lemez nem
olyan ,készséges” mint a fémlemez, ennél a szerkezetnél egy, a megmunkalé
szerszammal szinkronban mozgé hélégfuvo segiti a munkat. Jelenleg az optimalis h6fok
kikisérletezésén és még egy csomo kiegészité feladat megoldasan dolgozunk. E
szerkezet végsé célja, hogy alapja legyen egy gerinctdmaszto orvosi eszkdz, az
ugynevezett ortézis kifejlesztésének. Ma a gerincbetegek hosszadalmas mintavételi
eljaras utan kaphatnak csak f(iz6t, ha azonban az orvosi képalkotd berendezéseket



Osszekotnék egy ilyen Ugyes robottal, feleslegessé valna a gipszagy és minden, bonyolult
eljaras.

Miféle robotok miikodését tervezik még a SZTAKI-ban?

Erdekes szerzet az autébonté robot. Ez Iényegében ugyanolyan, mint az, amely az
autdgyarakban dolgozik, csak 6 forditott sorrendben teszi mindazt. Célszerd, ha
rendelkezésre all az 6sszeszereléskor hasznalt program, mert nagyban megkodnnyiti a
munkat. Els6sorban roncsautdk szétszerelésére, a bontott alkatrészek szortirozasara
hasznaljuk majd ezt a robotot.

Elképeszté perspektiva. Vajon meddig ér majd el a robotok , keze” a jovében?

Vamos Tibor egy nemrég megjelent tanulmanyaban fejtette ki, hogy a robotok milyen
veszélyeket rejtenek magukban. Alldspontja szerint e szerkezetek egyre olcsébbak
lesznek - ma mar egy személyautd araért kaphat az ember ipari robotot -, a jovében
pedig aruk tovabb csdkken. A folyamat végén mindent robotok végeznek majd, az
emberi munka versenytarsai lesznek, ezzel azonban hatalmas szocialis feszultséget
generalnak, hiszen emberek milliék veszithetik el az allasukat. En ezzel szemben
masként gondolom. Az emberek bizonyos szférakba soha nem engedik be szivesen a
robotokat, nem lehet robotkdrnyezetben élni, ez az indusztridlis kozeg mindig is taszitani
fogja az embereket. Masrészt pedig a Fold asvanykincsei is hatart szabnak a robotok
6z6nének. Egyszerlen nincs elég fém, mlanyag és a gyartashoz és a miUkodtetéshez
hasznalhat6 energia a bolygdn ahhoz, hogy mindent robotok végezzenek.

Bdr ezek szerint nem drasztjdk el a vildgot a robotok, mégis, ahogy né intelligencidjuk,
szabdlyokkal kell 6ket korddban tartani. Mi a véleménye az Isaac Asimov sci-fi iré
nevéhez kéthetd, ,,a robotika alaptérvényei” néven ismert szabdlyokrol?

Asimovot alapvet6en a humanum vezette, 6 az ember szolgalatara rendelt robotokrol
almodott. Egyet is lehet érteni a szabalyaival, am nem mindenki fogadja el 6ket. Az
amerikai Mark Tilden szerint a robotoknak mindig arra kell torekedni, hogy a legjobb
forrasokat keressék meg és hasznaljak fel, fokozatosan er8sitve pozicidikat. Tilden
torvényeiben mar nyoma sincs az embernek - de 6 robotika professzor és nem sci-fi
iro...

Tanulsdgos lett volna Asimovot és Tildent egy asztalhoz iiltetni - sajnos az ir6 mdr nem
él... A robotika mely iranyaiban zajlik manapsdg a legnagyobb fejlédés?

Ki kell emelnem az orvostudomany altal hasznalt robotokat, kilonds tekintettel a
tudomanyos-fantasztikus filmeket idéz8 nanorobotokat, amelyek a fizika, a kémia és a
biol6gia hataran mikddnek majd és egészen valdszerltlen mértékben ndvelhetik meg a
gyogyitdk mozgasterét. Aztan emlitést érdemel még a Da Vinci névre hallgaté robot,
amely operacidk végrehajtasara képes.

Jelenleg melyik robot vagy intelligens eszk6z szamit a vildg legfejlettebb ilyen
szerkezetének?

Szamomra a Deep Blue névre hallgat6 IBM szamitogép , amely képes volt arra, hogy a
vilag legjobb sakkozoit, koztuk Kaszparov vilagbajnokot is megverje. Nagy jové josolok
egyébként a kotelékben is mozogni és egyuttgondolkodni képes robotoknak is, ellenben
a legtdébb ,emberszabasu”, sokcélu szerkezet inkabb a kozonség elkapraztatasat szolgald
jatékszerek. Csakugy, mint a robot-allatok és egyéb jatékeszkozok,

Ha madr a jaték ismételten szoba keriilt; milyen szerepet vallal a SZTAKI az EU LUDUS-
Projectben?



A SZTAKI 6rommel vesz részt ebben az eurépai folyamatban, amely az ugynevezett
~Komoly Jatékok” innovaciot és a legjobb megoldasok kidolgozasat segitd
elterjedésének, fejlesztésének folyamatat segiti. Mi is egyUttm(kddunk a tobbi eurdpai
kutatdcsoporttal, hogy segitsuk a tudastranszfert, ezzel pedig kdozvetve ndveljuk a
vallalkozdi affinitast, valamint az érintett informatikai cégek és fejlesztok, KKV-k
versenyképességét.
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