Az Obudai Egyetem egyetemi tanara. Tudoményos karrierje soran szimos
innovativ fejlesztésben részt vett: matematikai megkozelitése a robotikai
kutatasok soran egyedi fejlesztések egész sorahoz vezetett, részt vett a Fuzzy
metodologia magyarorszagi meghonositasaban.

Eletének egyik f6 miive a szamos teriileten alkalmazhaté, adaptiv
iranyitaselméleti modszer kidolgozasa, mely 1j, geometriai megkozelitést jelent a
robotikai iranyitasban.

Az Obudai Egyetem létrehozasaban oroszlanrészt vallalt. Az NJSZT tagja, a
Robotika Szakosztaly és az NJSZT szakmai kozosségeként miikodo Fuzzy
Tarsasag nem nélkiilozheti szaktudasat.



