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A geodéziai miszerfejlesztés, mint a Macskafogo kozos jellemzoi:
A finommechanika, az optika, majd a (digitalis) elektronika szimbidzisa
Az (elektronika) fejlesztés célja, korlatjai

*Vitaink és megoldasuk ,hazon belul” és kivul

‘Vasfuggony? R ¥EE COCOM lista és kiskapujai




Giroteodolitok
BE;Q H;ST

TECHNICAL DATA OF MOM

GYROSCOPIC THEODOLITES

Operation with this accuracy is guaranteed under the following conditions:

during a series of 50 measurements at least, considering one calibration per

month, up to the 75th degree of geographic latitude — at an ambient tem-
perature of —30°C to +50°C — in a wind of maximum 7 m/second

Gyroscopic theodolite i BT Gyroscopic the- i
with manual follow-up TESRETR ‘b‘ oges: odolite swinging '"xh lem'unpl‘
EXECUTION gyro unit mounted ""i'::"l" 2 ‘""“‘:" observacion in ki :":;"l
wideenosch aacrp s | ecmpei i o i
the theodolite e follow-up wnoweup
WEIGHT/KGS
of theodolite, gyro unit and current
converter, without special trans-
port cases and accessories 32 148 148 125
k3 with 2 rev. points - +40"/18 min. 4357/18 min. 460”15 min.
£3
s g
- 8
S § with 3 rev. points +167/32 min. +307/22 min. +25/22 min. 450”/18 min.
5
£3
59
g E
< with 4 rev. points +157/35 min. =425"/25 min. 420"'/25 min. +40"/20 min.
PRECISION
mean square error of one measur-
ing series including 5 measure-
WONEE o <l v m o s B +107 +15” +*127 +25”
Optical micrometer division of the
theodolite . . . . ... ... 17 (2c¢) 17 (2¢¢) 17(2¢¢) 107 (20¢¢)
CURRENT CONSUMPTION
at +20°C and in case of 4 rever-
sionpoints . . . . ... ... 1 amp-hr 0.4 amp-hr 0.4 amp-hr 0.3 amp-hr

** Mean square error of azimuth determination computed from 9 measurements, calculated with instrumental
conseant, prior to

NOTE:

Standard accessories supplied with the instruments are:

wooden transport case, tripod, full circle compass (with optical plummec), different other accessories and implements QI-E} tipuny gtr&:emﬁoll: 3 pargertyurendsior matszetevet

needed for measuring and servicing.

The theodolite part of the gyroscopic theodolites Gi-C1 and Gi-D1 can also be used separately as standard theodolite




MO M  Eis6 Iépések a digitalizélas fele

'60-as evek kozepétdl '70-es evek elejeéig SSI IC-kbdl
SUDRPEST

Gi-E1 giroteodolit

— Jellemzgje: Robusztus kivitel, kisebb pontossag, rovidebb méresi id6
— Elektronikaja: inkrementalis jelfeldolgozo, szamlalo, kijelzé

« Ko-B1 kodteodolit

— Jellemzgje: Abszolut leolvasas: 10
diametralis leolvasas 1" (1)
STt = e — Elektronikaja: jelfeldolgozo, kijelzd,
// ———— llesztés lyukszalagos lyukasztohoz
. (TP-35)

Lézer tavmeéro
— Meérdjellel modulalt He-Ne lézer, sarokprizma,
— Elektronikaja: futasi id6 meérés, kijelzés

(Nem jutott el a ,,S” gyartasig)



MO M Utban a digitilis kiértékelés felé

"70-es években mar MSI IC-kbdl is
BUDRPES '

Gi-B21 giroteodolit elektronikaja: KiiE

— Azimut fordulépontos kiértékelése a
precesszios lengés automatikus
kovetésevel és digitalis idoméreéssel;

— A giromotor meghajtasa digitalis alapijellel;

— A meéreési eredmeény off-line kiertékeléshez
adatatvitel a lyukszalag lyukasztéhoz
(TP-35)




"" - "1 Informatikal komplex fejlesztesek |.
B<:> '80-es években LS| IC-k,

UDRPES ! programozhaté kalkulator illesztés
« Gi-B1l giréteodolit

— Azimut idoméréses kiértékelése, 2 helyen a precesszios lengés
mintavételezeése fototranzisztorral.

— HP 41C programozhato kalkulatorhoz a HP-IL interfész és a
konverteren keresztul hardveres illesztés megvaldsitasa.

— FG6bb jellemzbi: 2-5” kozéphiba, optimalis mérési idd az opcionalisan
hasznalhaté a HP 41C-vel.
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r" - Mlnfo rmatikai komplex fejlesztések |l.

8 T '80-es években LSI IC-k,
UDRPES celprocesszor firmware fejlesztés, assembly programozas

« MT-A1l (MDM-A1l) mikrohullamu tavmeéro
— Mérési elv és megvaldsitasai:
Tellurometer (1954); FMV (1960) %o
— Az MT-A1 mikrohullamu tavmeérd (1980):
uhull. ado/vevd; mérbarboc
digitalis vezérlés és kiertekelés;

— Miszaki jellemz8k ,specidlis” meghatarozasi eljarasa.
— Fobb jellemzo6i: 100 m-70 km; 1 cm+2D*10¢ m: 8 digit: 10 sec
— Alkatrészbazis. S

— Feladataim: A meérési algoritmust megvalosito célprocesszor
firmware, a digitalis fazismérd és a frekvenciaszintézer tervezése;

— Szabadalmaim elkészitése; Célmiszerek tervezése, kivitelezése;
— ,MUszerbiztosként” a termelés iranyitasa. 7



Mikrohullamu tavmeéro
MT-A1 és MDM-A1 =




r" - "1 Informatikali komplex fejlesztesek
és tervek a90-es években
SUDRPEST

* Inercialis geodéziai rendszer (tervcél maradt) i
— Miakodési elve. Kanadai partnerunknél pontossaga: 50 km, 0,5m

— Atervezett misz.-i jellemzdk (1985) szerint a K+F feladatok:
10-° g felbontasu gyorsulasérzékeld jelének A/D atalakitasa,
sztochasztikus — Kalman-féle — jelsz(ré kialakitasa, ...

« GT-12A giréteodolit (MOMFORT)

— Autondm azimut meghatarozas beépitett
mikroszamitogeppel;

— Arész- és a végeredmeény is RS 232
Interface-n keresztul tovabbithato;

— 127-20" pontossag; 7-10 perc alatt




Az egykori geodeziai fejlesztéseink helyszinei

Koszonom eddigi figyelmuket.
Varjuk Onéket a kiallitasunkon.



